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Cel przedmiotu

Zapoznanie studentéw z wiedzg z zakresu budowy oraz dzialania pojazdéw autonomicznych, a takze z pojeciami dotyczacymi
podstaw fizycznych sterowania procesami w pojazdach autonomicznych, istniejacym stanem techniki w tym zakresie 1
perspektywami rozwoju w najblizszym czasie oraz mozliwo§ciami zastosowania pojazdéw autonomicznych, a takze prawnymi

aspektami testowania i poruszania si¢ pojazdéw autonomicznych po drogach.

Minimalna wiedza wymagana od studenta przed rozpoczeciem zajeé

Student posiada podstawows wiedze z zakresu zagadnien zwiazanych z budowsg pojazdéw samochodowych i teoria ruchu samochodu oraz potrafi
pozyskiwaé informacje ze wskazanych zrédet.

Zalecana literatura do przestudiowania przed rozpoczeciem zajeé

Prochowski L., Pojazdy samochodowe Mechanika Ruchu, Wydawnictwo Komunikacji i Lacznoéci, Warszawa 2016

PRZEDMIOTOWE EFEKTY UCZENIA SIE KEU METODY OCENY
Posiada wiedze dotyczaca sposobéw diagnozowania i dokonywania zmian o
W01 |w przedsiebiorstwach transportowych i logistycznych zwigzanych z K2 W02 T MO4 Egzamin pisemny w
Ap € N A ) P ,y g1ty ¥ & Y P formie pytan otwartych|
uzytkowaniem pojazdéw autonomicznych. -
Wo2 Posiada wiedze dotyczaca podstawowych pojeé, podziatu i klasyfikacji K2_W04_T MO4 Egzamin pisemny w
pojazdéw autonomicznych. _P formie pytan otwartych|
L Posiada wiedze z zakresu budowy i dziatania pojazdéw autonomicznych, o
W03 |rodzaju sensoréw oraz algorytméw stosowanych w pojazdach K2 W04 T MO4 Bgzamin pisemny w
J ) gory ¥y poj P formie pytan otwartych|
autonomicznych. =
Posiada wiedze dotyczaca problemdéw natury prawnej zwigzanych z K2 W06 T Ocena ciagta (biezace
W04 |testowaniem i uzytkowaniem pojazdéw autonomicznych w podmiotach - P - MO14 przygotowanie do
gospodarczych. - zajed)
Posiada umiejetnosci dokonywania wieloaspektowej analizy pojazdéw K2 UO1 T ?gza_min ‘?S‘*mny w
U01 Jautonomicznych pod katem budowy, zastosowanych systeméw sterowania P - - - MO3 Z(;rz]lem:;:o
oraz metod wdrozen i zarzadzania flota pojazdéw autonomicznych. wielokrotnego wyboru
Posiada umiejetnoéci analizowania bezprzewodowych technologii Egzamin pisemny w
o2 komunikacji wykorzystywanych w pojazdach autonomicznych, technologii |[K2_U07_T_ MO3 formie testu
pozycjonowania pojazdu autonomicznego i ich wplywu na organizacje P zamknigtego
UMIEJETNOSCI systemdéw transportowych w podmiotach gospodarczych. wielokrotnego wyboru
Potrafi wskazaé pozytywny i negatywny wplyw stosowania pojazdéw Egzamin pisemny w
. . .o . . . 1K2_U07_T_ formie testu
U03 |autonomicznych na organizacje i zarzadzanie systemami transportowymi P MO3 zamknictego
w przedsiebiorstwach transportowych i logistycznych. wielokrotnego wyboru
Potrafi przeprowadzi¢ badanie systemu transportowego wykorzystujacego K2 Uls T
U04 |pojazdy autonomiczne oraz sposobu zarzadzania flotg pojazdéw w tym P - - MO10 Zaliczenie projektu
systemie 1 wskazaé jego wady i zalet.
Ocena pracy,
. ) . , L. ., . wspélpracy studentéw
Potrafi samodzielnie zdobywaé, uzupelniaé i doskonalié¢ nabyta, wiedze K2 K04 T na zajeciach
K01 [oraz umiejetnos$ci z zakresu pojazdéw autonomicznych i zarzadzania P - - MO16 (obserwacje
systemami transportu autonomicznego. IS(P‘"aWdzaj%_Ce nabycie
ompetencj1
KOMPETENC.TR notecznych)
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SPOLECZNE Ocena pracy,
Ma éwiadomosé potrzeby posiadania rzetelnej i szczegélowej wiedzy na wspélpracy studentéw
s s . . . na zajeciach
K02 temat pr.zydatnosm i oba?v zw1’a‘zanych Z Wpl},/wem Pmazdow ) K2_KO04_T_ MO16 (obserwacje
autonomicznych na bezpieczenstwo spoleczenstwa i uczestnikéw ruchu P sprawdzajace nabycie
drogowego. kompetencji
spoltecznych).
1. Podstawowe pojecia i klasyfikacja pojazdéw autonomicznych - 2 godz.
2. Wybrane systemy transportu autonomicznego. Systemy PRT. Systemy torowe i ich ewolucja - 2 godz.
3. Zadania systeméw sterowania pojazdami autonomicznymi - 2 godz.
Wyktad 4. Charakterystyka sensoryki pojazdéw autonomicznych - 3 godz.
5. Rola czynnika ludzkiego w pojazdach i systemach zautomatyzowanych i autonomicznych - 2 godz.
6. Charakterystyka probleméw natury prawnej towarzyszacych testowaniu i wdrozeniu pojazdéw autonomicznych - 1 godz.
7. Opis metod wdrozen oraz zarzadzania flota, pojazdéw autonomicznych - 2 godz.
Treéci merytoryczne
przedmlotu 4L . |1. Analiza bezprzewodowych technologii komunikacji wykorzystywanych w pojazdach autonomicznych - 4 godz.
Cwiczenia - . R . .
2. Przeglad technologii pozycjonowania pojazdu autonomicznego - 4 godz.
Laboratoria
Projekt 1. Badanie wybranego systemu transportowego wykorzystujacego pojazdy autonomiczne oraz sposobu zarzadzanie flota pojazdéw w tym systemie wraz
roIeRty |, wlasnymi propozycjami zalecen - 8 godz.
MD2 |Wyklad informacyjny z zastosowaniem technik multimedialnych
Metody dydaktyczne | MD8 |Metoda projektow
MD16 Cwiczenia laboratoryjne - rozwiazywanie zadaf i probleméw
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Warunki zaliczenia przedmiotu

Wyktlad: egzamin pisemny z wiedzy teoretycznej. Prog zaliczenia: min. 50 % punktéw

Cwiczenia: kolokwium — prég zaliczenia: min. 50% punktéw; pozytywna ocena prezentacji i referatu, aktywnoéé na zajeciach.
Pozytywne zaliczenie ¢wiczen i zajeé projektowych jest warunkiem dopuszczenia do egzaminu.

Okreélenie zasad zaliczenia przedmiotu i walidacji efektéw ksztalcenia:

OCENA KONCOWA = 0,5 W + 0,4 U +0,1 Ks (W - wiedza, U - umiejetnoéci, Ks- kompetencje spoleczne).




